
  
  
E   M   E   N   T   A 
  
Elementos da Mecânica Newtoniana. Movimento de uma partícula em uma, duas ou três dimensões. 
Movimento de um sistema de partículas. Corpos rígidos. Gravitação. Equação de Lagrange. 
  
  
CONTEÚDO PROGRAMÁTICO  
Álgebra Vetorial  
  

1.Definições formais e regras  
2.Mudança de sistema de coordenadas  
3.Derivadas e Integrais envolvendo vetores  

Cinemática da Partícula I  
  

1.Componentes normal e tangencial da aceleração  
2.Coordenadas polares planas e cilíndricas  
3.Velocidade e aceleração em Coordenadas esféricas  
4.Velocidade angular  

Mecânica Newtoniana  
  

1.Leis de Newton  
2.Momento Linear  
3.Energias cinética e potencial  
4.Impulso  
5.Velocidade terminal  
6.Lei da Gravitação Universal.  

Oscilações  
  

1.Oscilador Harmônico Simples  
2.Oscilador Harmônico Amortecido  
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3.Oscilador Harmônico Forçado ( Ressonância)  

Movimento de uma Partícula em Três Dimensões  
  

1.Momento angular  
2.Princípio do trabalho  
3.Campos e forças conservativas  
4.Energia potencial em três dimensões  
5.Condições para a existência da função potencial  
6.Conservação da energia e do momento linear  
7.Movimento de um projetil em campo gravitacional uniforme  
8.Oscilações Harmônicas Simples em duas e três dimensões  
9.Oscilador não Isotrópico.  
10.Movimento vinculado de uma partícula  
11.Parametrização  

Sistema de Coordenadas não inerciais  
  

1.Translação de um sistema de coordenadas  
2.Forças inerciais  
3.Movimento Geral ( Rotação - translação)  
4.Dinâmica da partícula em um sistema de coordenadas  
5.Efeitos de rotação da Terra  

Corpos Rígidos  
  

1.Rotação em torno de um eixo  
2.Pêndulo simples e composto  
3.Cálculo do centro de massa e momento de inércia  
4.Equilíbrio de um corpo rígido.  

Gravitação  
  

1.Lei da Gravitação Universal  
2.Lei de Kepler  
3.Campos e potenciais gravitacionais gerados por diferentes distribuição de massa.  

Equações de Lagrange  
  

1.Coordenadas generalizadas  
2.Equação de Lagrange  
3.Sistemas sujeitos a vínculos  
4.Equação de Hamilton  
5.Parênteses de Poisson  
6.Teorema de Liouville  
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